RILO

ALQUILER DE MAQUINARIA

MINIEXCAVADORA HITACHI ZX65

Yanmar 4TNVE4L-2WHE
Tipo ... inyeccién directa. 4 ciclos, refrigerado por agua
M.”do clindros ... 4

Potencia nominal
IS0 9249, neta .............. 34,1 KW (46,4 HP) a 2.000 min rpm)

CHASIS INFERIOR

Orugas
Chasis inferior de tipo tractor. Caro soldado con materiales seleccionados.
Bastidor lateral soldado al carro.

Numero de rodillos y tejas a cada lado
1
4

Rodillo suparior .
Fodillos inferiores

Dispositivo de desplazamiento

Cada oruga estd impulsada por un motor de pistdn axial de 2 velocidades.
El freno de estacionamiento es del tipo de disco aplicado por musllediberado
hidrdulicaments.

Sisterna automdtico de transmisién: Alta-Baja.

Vielocidades de

desplazamiento _........... Alta: 0 a4 8km'h
Baja: 0 a 2.9 km/h

Fuarza de traccién

Méxima ... 30,8 kN (4.060 kaf)

Graduabilidad .............. 47% (25 grados) continua

Mivel de sonido en la cabina acorde con la norma IS0 6396 ... LpA 76 dBiA)
Mivel de sonido externc de acuerdo a norma 150 6385y
Directiva UE 20001 4EC ... LwA 97 dBiA)

CAPACIDADES DE LLENADO DE SERVICIO

Depdsito de combustible ... 120,0L
Rafrigerante de motor ........ TAL
Aceite de motor 11.2L
Dispositivo de desplazamiento {a cada lada) ....ovenecccecccee. 091
Sistema hidraulico ... i08.0L
Tanque de aceite hidrdulico B0OL

PESOS Y PRESION GENERADA EN EL SUELOD

Peso operativo y presion generada en el suelo

Anchode | Longhud de

Tpodezapata| — o0 brazo kg KPa (kgifcrm?)
Zapata do 400 mm 150m 6.140 5 {0,35)
goma 185 m 6.160 35 (0.36)
Teja de 400 mm 150m 6.240 5 {0,36)
traccin 1,85 m 6260 35 (0.36)
Cadeona de 400 mm 150m 8270 35 (0,36}
zapatas 1,85 m 6290 36 (0,36}

Incluido peso de cuchara de 0,24 m (150 colmadaamontonada), (146 kg).

FUERZA DE EXCAVACION DE CUCHARA Y BRAZO i

Longltud de brazo 150m [ 1,85 m
Fuerza do excavacon de 411 KN (4.190 kgi)
Frza o caackn ol smomEsI)
uerza da avance dal 24,1 KN (3,170 kaf 7 0 KN (2,750 kgf)
TEEdr 20,5 kN (3.010 kgf) 25,8 kN (2.630 kgf)

*

*

A Distancia entre los tambores
B Longitud del chasis inferior
C Holgura del contrapeso
D Radio de oscilacién del extremo posterior
D’ Longitud del exiremo posterior
E Ancho tetal de la estructura superior
F Altura total de la cabina
G Altura minima desde el suelo
H Separacion de oruga
| Anchura de la zapata de oruga
J Anchura del chasis inferior
K Anchura total (anchura hoja)
L Longitud total
Con brazo de 1,50 m
Con brazo de 1,85 m
M Alura total del pluma
Con brazo de 1,50 m
Con brazo de 1,85 m
N Alura de la oruga
O Alwra de la cubierta del motor
P Distancia horizental a la hoja
Q Alura de la hoja .

1.990 (1.980)
2,500 (2.480)
620 (615)
1.300
1.300
1.930
2,540
335 (330)
1.600
400
2,000
2,000

5.760
5.790

1.980
2170
560 (550)
1.600
1.920
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Alcance maximo de excavacion 6.560
Alcance maximo de excavacion (en el suelo) 6.420
Profundidad de excavacién maxima 4120
Altura maxima de corte 6.190
Altura de volcado maxima 4.410
Altura de volcado minima 1.380
Radio minimo de rotacién 2.540
Profundidad de excavacion de pared vertical maxima 3.390
Altura frontal en radio minimo de rolacion 4.560
Distancia de nivel de empuje minima 2.000
Radio de trabajo en radio minimo de rotacion 2.060
(dngulo méaximo de rotacién del aguilén) *
Posicién més alta de la parte inferior de la hoja sobre el nivel del suelo 450
Posicién mas baja de la parte inferior de la hoja sobre el nivel del suelo 390
L/L Distancia de desplazamiento (dngulo méximo de rotacién de la pluma) 720/ 850
Angulo maximo de rotacién de la pluma (grados) 80/ 60




